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Introduction

® Package List: Motion Sensor MS1/MS1P (x1)
Micro USB cable (x1)  Screw (x2)  User Guide (x1)
Pluggable Terminal Block Connector (MS1P) (x1)

e Product Function: monitor the movement of people or

animals and measure the environment temperature and
humidity

Motion Sensor O Air vent

Indicator N

W Air vent

Button

01



Technical Specifications

Product: UbiBot Motion Sensor MS1/MS1P

Detection distance: 12 meters

Detection angle: vertical 40 degrees, horizontal 105 degrees

Power supply: Micro USB/POE power supply */AC power supply *

Operating temperature MS1: -10 °C to 50 °C, Non-condensing
Operating humidity MS1: <90% RH, Non-condensing

Operating temperature MS1P: 0 °C to 50 °C
Operating humidity MS1P: <70% RH

Operation system: Android/i0S

Bluetooth: BT4.2, Classic BT&BLE supported

*Text marked with asterisk means the feature depends on the specific
model purchased.
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Detection Range

Our product uses the pyroelectric infrared sensor, which is
featured with a detection distance of up to 12 meters, 40
degrees in vertical direction, and 105 degrees in horizontal
direction.
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Indicator Status & Operations

Power on and off: The device will switch on automatically when
power is supplied, and shut down automatically when power is off.

When the indicator flashes green, it means there is
movement detected.

When no movement is detected, the indicator goes off.

When the indicator flashes alternately red and blue, it
means the device is in the setup mode.

When the indicator is constantly blue, the device is
resetting to default settings.

When the indicator is constantly red, it means there are
network errors.

When the indicator flashes red, it means there are
hardware errors.

Press and hold the button for 5 seconds to enter the setup
mode.

Under “setup mode” , press the button three times in
quick succession to reset the device.
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Power Supply

® Power supply: Micro USB (5V,2A)
POE power supply * (7 W)
AC power supply * (110 V-240 V ac, 50/60 Hz)

S
Micro USB interface

= POE cable interface *

) @K\ AC Pluggable Terminal Block *

0000000000000

* Text marked with asterisk means the feature depends on the
specific model purchased.
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APP Installation

Option 1:
Download the App from www.ubibot.com/setup

Option 2:
Search for "UbiBot" on the App Store or Google Play.

06



Network Setup

STEP 1.

Launch the App, register if needed, and log in. Tap "+" to add
a device. Scan the QR code on the device or manually enter
the serial number.

STEP 2.

Enter the WiFi setup mode: In the ON state, press and hold the
button for 5 seconds until the indicator flashes alternately red
and blue.

STEP 3.

Turn on your phone's Bluetooth first. According to the prompt
in the APP, fill in the current WiFi password and tap "Next
Step". After the progress bar is completed, the setup finishes.

/I\ I the setup fails, make sure that the indicator flashes alternately
red and blue. Make sure that the WiFi is 2.4GHz and the password
is entered correctly.
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Device Installation

This product is a wall-mounted type, and the best
performance can be achieved when the deployment position
is 2 to 2.2 meters high, measured from the floor.
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Notes

For better monitoring results, please pay attention to the
following when deploying the device:
¢ Do not face glass doors and windows;

« Avoid facing large objects that are prone to swinging, such as
trees and tall shrubs;

* Should not be opposite to any hot or cold vents or sources;

* Keep away from air conditioners, refrigerators, stoves, and all
places where air temperature can easily fluctuate.

i e il
Zd &

09




Warranty Information

This device is warranted to be free of defects in materials and
workmanship for a period of up to one year from the original
purchase date.

The following situations are not covered by the warranty:

@ Issues arising after the warranty period has ended.

@ Malfunction or damage caused by improper handling or not
operating the device according to the instructions.

® Damage occurring from operating device outside the
recommended temperature and humid ity range, damage from
contact with water, damage from applying excessive force to
the device or any cables and connectors.

@ Natural wear and aging of materials.

® Failure or damage caused by unauthorized removal of the
product.

® Failure or damage caused by force majeure.

@ Other faults or damage not caused by product design,
technology, manufacturing, quality, etc.
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Francais

Introduction

* Contenu du paquet:
Détecteur de mouvement MS1/MS1P (x1)
cable Micro USB (x1)  Vis (x2)  Guide utilisateur (x1)
Terminal de connexion enfichable (MS1P) (x1)

® Fonction du produit : surveiller les mouvements des

personnes ou des animaux et mesurer la température et
'humidité de l'environnement

Détecteur de

mouvement O Ventilation

Indicateur N

W Ventilation

Bouton
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Caracteristiques techniques

Produit: UbiBot Détecteur de mouvement MS1/MS1P

Distance de détection: 12 metres

Angle de detection: vertical 40 degrés, horizontal 105 degrés

Alimentation électrique: Micro USB/POE alimentation électrique *
/AC alimentation électrique *

Température de fonctionnement MS1: -10 a 50 °C, Sans condensation

Humidité en fonctionnement MS1: £90% RH, Sans condensation

Température de fonctionnement MSTP: 0 a 50°C

Humidité en fonctionnement MS1P: <70%RH
Systeme d'exploitation: Android/iOS

Réseau: 2.4GHz WiFi/R)45 Ethernet *

Norme Wifi: IEEE 802.11b/g/n

POE standard: IEEE 802.3-2005 *

Bluetooth: Bluetooth 4.2 Classique BT&BLE supporté

* Le texte marqué d'un astérisque signifie que la fonction dépend
du modele spécifique acheté.
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Portée de détection

Notre produit utilise le capteur infrarouge pyroélectrique, qui
se caractérise par une distance de détection allant jusqu'a 12
metres, 40 degrés dans le sens vertical et 105 degrés dans le
sens horizontal.
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Statut des indicateurs et fonctionnement

Mise sous tension et hors tension : L'appareil s'allume
automatiquement lorsque le courant est fourni et s'éteint
automatiquement lorsque le courant est coupé.

Lorsque l'indicateur clignote en vert, cela signifie qu'ily a
un mouvement détecté.

Lorsqu'aucun mouvement n'est détecté, l'indicateur s'éteint.

Lorsque l'indicateur clignote alternativement en rouge et
en bleu, cela signifie que 'appareil est en mode de
configuration.

Lorsque l'indicateur est constamment bleu, 'appareil se
réinitialise aux parametres par défaut.

Lorsque l'indicateur est constamment rouge, cela signifie
qu'ily a des erreurs de réseau.

Lorsque l'indicateur clignote en rouge, cela signifie qu'ily
a des erreurs matérielles

Appuyez sur le bouton pendant 5 secondes pour entrer
dans le mode de configuration.

En « mode configuration », appuyez trois fois de suite sur
le bouton pour réinitialiser 'appareil.
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Alimentation électrique

* Alimentation électrique:
Micro USB (5V, 2 A)
Alimentation électrique POE * (7 W)
Alimentation en courant alternatif * (110 V-240 V AC, 50/60Hz)

[
(@)

Interface Micro USB

[

|

Cable d'interface POE *

0000000000000

il

Terminal enfichable AC*

* Le texte marqué d'un astérisque signifie que la fonction dépend
du modele spécifique acheté.
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Installation de l'application

Option 1:
Téléchargez l'application a partir de www.ubibot.com/setup

Option 2:
Recherchez « UbiBot » sur l'App Store ou sur Google Play.
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Configuration du réseau

ETAPE 1.

Lancez l'application, enregistrez-vous si nécessaire et
connectez-vous. Appuyez sur « + » pour ajouter un appareil.
Scannez le code QR de l'appareil ou saisissez manuellement
le numéro de série.

ETAPE 2.

Entrez dans le mode de configuration Wifi : Dans l'état
MARCHE, appuyez sur le bouton et maintenez-le enfoncé
pendant 5 secondes jusqu'a ce que l'indicateur clignote
alternativement en rouge et en bleu.

ETAPE 3.

Allumez d'abord le Bluetooth de votre téléphone. Selon
l'invite de l'application, entrez le mot de passe Wifi actuel et
appuyez sur « Etape suivante ».

/I\ Si la configuration échoue, assurez-vous que l'indicateur clignote
alternativement en rouge et en bleu. Assurez-vous que le WiFi est
a 2,4 GHz et que le mot de passe est correctement saisi.
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Installation de l'appareil

Ce produit est de type mural, et les meilleures performances
peuvent étre obtenues lorsque la position de déploiement est
de 2 a 2,2 metres de haut, mesurée a partir du sol.
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Notes

Pour de meilleurs résultats de surveillance, veuillez préter
attention aux points suivants lors du déploiement de
l'appareil:

* Ne pas faire face aux portes et fenétres en verre;

Evitez de faire face a de grands objets qui ont tendance a se
balancer, tels que les arbres et les grands arbustes;

Ne doit pas étre en face d'une source de chaleur ou d'un
conduit chaud ou froid;

Tenir a l'écart des climatiseurs, des réfrigérateurs, des
cuisiniéeres et de tous les endroits ou la température de l'air
peut facilement fluctuer.

il & — O
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Informations sur les garanties

Cet appareil est garanti contre tout défaut de matériel et de
fabrication pendant une période pouvant aller jusqu'a un an
a compter de la date d'achat initiale.

Les situations suivantes ne sont pas couvertes par la garantie:

@ Problemes survenant apres la fin de la période de garantie.

@ Dysfonctionnement ou dommages causés par une mauvaise
manipulation ou par le non-respect des instructions.

® Dommages résultant du fonctionnement de l'appareil en
dehors de la plage de température et d'humidité
recommandée, dommages dus au contact avec l'eau,
dommages dus a l'application d'une force excessive sur
l'appareil ou sur les cables et connecteurs.

@ Usure et vieillissement naturels des matériaux.

® Défaillance ou dommage causé par le retrait non autorisé du
produit.

® Défaillance ou dommage causé par la force majeure;

@ Autres défauts ou dommages non causes par la conception, la
technologie, la fabrication, la qualité du produit, etc.
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Einfiihrung

® Packliste: Bewegungsmelder MS1/MS1P (x1)

Micro-USB Kabel (x1)  Schraube (x2)
Benutzerhandbuch (x1)

Steckbare Klemmleiste Konnektor (MS1P) (x1)
Produkt Funktion: Uberwacht Menschen oder Tieren

Bewegung, und misst Umgebungstemperatur und
-feuchtigkeit.

Bewegungsmelder Q Entliftung

Indikator N

}w Entliftung

Taste
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Technische Angaben

Produkt: UbiBot Bewegungsmelder MS1/MS1P
Detektionsreichweite: 12 Meters

Winkel Detektion: Vertikale 40 Grad, Horizontale 105 Grad
Netzteil: Micro-USB/POE Netzteil */AC Netzteil *

Betriebstemperatur MS1: -10°C bis 50 °C, nicht kondensierend
Feuchtigkeitsanteil MS1: £90% RH, nicht kondensierend
Betriebstemperatur MS1P: 0°C bis 50°C

Feuchtigkeitsanteil MS1P: <70% RH

Betriebssystem: Android/iOS

Netzwerk: 2,4GHz WiFi/RJ45 Ethernet *
Wireless Standard: IEEE 802.11b/g/n

PoE Standard: IEEE 802.3-2005 *

Bluetooth: Bluetooth 4.2 Classic BT&BLE unterstutzt

* Der Text der mit einem Asterisk gekennzeichnet ist bedeutet, dass
die Funktion hédngt vom gekauften Modell ab.
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Detektionsreichweiten

Unser Produkt verwendet den pyroelektrischen Sensor mit
einer Detektionsreichweiten von bis zu 12 Metern, 40 Grad in
vertikaler Richtung und 105 Grad in horizontaler Richtung.
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Statusanzeige & Operationen

Ein- und ausschalten: Das Gerat schaltet sich automatisch ein wenn es mit
Strom versorgt ist und schaltet sich automatisch aus wenn der Netzteil aus ist.

« Wenn der Indikator griin blinkt es bedeutet, dass eine
Bewegung erkannt ist.

Wenn keine Bewegung erkannt ist, schaltet sich der
Indikator aus.

® \Wenn der Indikator abwechselnd rot und blau blinkt es
bedeutet, dass das Gerat in Setup Modus ist.

® Wenn der Indikator konstant blau leuchtet, wird das Geréat
auf die Standardeinstellungen zurtickgesetzt.

® Wenn der Indikator konstant rot leuchtet es besteht einen
Netzwerk Fehler.

¢ Wenn der Indikator rot blinkt es besteht einen Hardware
Fehler.

& Drlicken Sie und halten Sie die Taste 5 Sekunden lang
gedrickt, um das Setup-Modus aufzurufen.

& Unter das Setup-Modus, driicken Sie dreimal kurz
hintereinander die Taste, um das Gerat zurtickzusetzen.
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Netzteil

e Netzteil: Micro-USB (5V, 2 A)
POE Netzteil * (7 W)
AC Netzteil* (110 V-240 V ac, 50/60Hz)

Micro-USB Schnittstelle

POE Kabel Schnittstelle *

AC steckbare Klemmleiste *

* Der Text der mit einem Asterisk gekennzeichnet ist bedeutet,
dass die Funktion hangt vom gekauften Modell ab.
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APP Installation

Option 1:
Die App von www.ubibot.com/setup herunterladen.

Option 2:
Nach “UbiBot” im App Store oder Google Play suchen.
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Netzwerk Setup

SCHRITT 1.

Starten Sie die App, registrieren Sie sich, wenn bendétigt und
melden Sie sich. Tippen Sie auf “+” um das Gerat
hinzuzufiigen. Scannen Sie das QR-Code oder geben Sie die

Seriennummer manuell ein.

SCHRITT 2.

Das Wifi Setup-Modus aufrufen: Mit ON Status, Dricken Sie
und halten Sie die Taste 5 Sekunden lang gedrtickt, bis der
Indikator abwechselnd rot und blau blinkt.

SCHRITT 3.

Zuerst das Bluetooth Ihres Telefons einschalten.
Entsprechend der Eingabeaufforderung der App, geben Sie
das aktuelle Wi-Fi Passwort ein und tippen Sie auf "Nachster
Schritt". Nachdem dem Fortschrittsbalken fertig ist, ist das
Setup abgeschlossen.

/I\ Wenn das Setup fehlschldgt, sichern Sie sich, dass der Indikator
abwechselnd rot und blau blinkt. Sichern Sie sich, dass das Wi-Fi
2,4 Ghz ist und das Passwort korrekt ist.
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Geréat Installation

Dieses Produkt ist ein Wandgerat, und die beste Leistung ist
erreicht wann dieses Gerat 2 bis 2,2 Meter hoch aufgehangt
ist, gemessen vom Boden aus.
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Anmerkungen

Fur bessere Uberwachungsergebnisse, achten Sie bitte auf
die folgende, bei der Installation des Gerats.

Stellen Sie das Gerat nicht gegentber Glastlren und Fenstern;

Vermeiden Sie groBe Gegenstande die schwingen kénnen, wie
Baume und hohe Straucher;

Sollte nicht gegeniiber heiBen oder kalten
Entliftungsdffnungen oder Quellen sein;

Halten Sie sich von Klimaanlagen, Kiihlschranken, Ofen und
allen Orten fern, an denen die Lufttemperatur leicht schwanken
kann.

i e il
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Garantieinformation

Dieses Gerat ist garantiert frei von Material- und
Verarbeitungsfehlern, diese Garantie dauert ein Jahr ab
Verkaufsdatum.

Die folgenden Situationen sind nicht von der Garantie abgedeckt:

@ Probleme auBerhalb der Garantie auftreten.

@ Fehlfunktion oder Beschadigung durch unsachgemaéaBe
Handhabung oder die Anweisungen bei der Benutzung des
Gerats nicht beachten.

® Schaden durch Benutzung des Gerats auBerhalb empfohlenen
Temperatur- und Feuchtigkeitsbereichs, Schaden durch
Kontakt mit Wasser, Beschadigung durch GbermaBige
Krafteinwirkung auf das Gerat oder Kabel und Konnektoren.

@ Natdrlicher VerschleiB und Alterung der Materialien.

® Ausfall oder Beschadigung durch unerlaubte Entfernung des
Produkts.

® Ausfall oder Beschadigung im Falle von Force majeure.

@ Andere Fehler oder Schaden die nicht durch Produktdesign,
Technologie, Herstellung, Qualitat usw. verursacht sind.
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Introduccion

e Lista de equipamiento:
Sensor de Movimiento MS1/MS1P (x1)
Cable Micro USB (x1)  Tornillo (x2)  Guia de Usuario (x1)
Conector del bloque de terminales (MS1P) (x1)

® Funcion del producto: controlar el movimiento de personas

0 animales, medir la temperatura y la humedad del
ambiente

Sensor de Vent Aire
Indicador Vent Aire
Boton
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Especificaciones Técnicas

Producto: UbiBot Sensor de Movimiento MS1/MS1P

Distancia de Deteccién: 12 metros

Angulo de Deteccion: vertical 40 grados, horizontal 105 grados
5n* Micro USB/POE/alimentacion* AC

Temperatura de Operacion MS1: -10 a 50 °C, Sin condensacion

Humedad de Operacidon MS1: £90% RH, Sin condensacion

Temperatura de Operacion MS1P: 0 a 50 °C

Humedad de Operacién MS1P: <70% RH

Sistema Operativo: Android/iOS
Red: 2.4GHz WiFi/RJ45 Ethernet *
Estandar Inalambrico: IEEE 802.11b/g/n

Estandar POE: IEEE 802.3-2005 *

Bluetooth: Bluetooth 4.2 Classic BT&BLE soportado

* El texto marcado con un asterisco significa que la caracteristica
depende del modelo comprado especifico.
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Rango de Deteccidn

Nuestro producto utiliza el sensor piroeléctrico infrarrojo, que
se caracteriza por una distancia de deteccién de hasta 12
metros, 40 grados en direccion vertical y 105 grados en
direccion horizontal.
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Indicador de estado y operaciones

Encendido y apagado: El dispositivo encenderd automaticamente
cuando se suministre energia, y se apagara cuando se corte la energia.

Cuando el indicador parpadea en verde, significa que se
ha detectado movimiento.

Cuando no se detecta movimiento, el indicador se apaga.

Cuando el indicador parpadea entre rojo y azul, significa
que el dispositivo estd en modo configuracion.

Cuando el indicador esta constantemente en azul, el
dispositivo estd restableciendo la configuracion
predeterminada.

® Cuando el indicador esta constantemente en rojo,
significa que hay errores de red.

€ Cuando elindicador parpadea en rojo, significa que hay
errores de hardware.

& Mantenga pulsado el botdn durante 5 segundos para
entrar en el modo de configuracién.

® En el "modo de configuracion', pulse el boton tres veces en

rapida sucesion para reiniciar el dispositivo.
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Fuente de energia

® Fuente de energia:
Micro USB (5V, 2 A)
Fuente de energia * POE (7 W)
Fuente de energia * AC (110 V-240 V AC, 50/60Hz)

Interfaz Micro USB

Cable Interfaz * POE

Bloque terminal conectable *AC

* Eltexto marcado con un asterisco significa que la caracteristica
depende del modelo especifico comprado.
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Instalacion de APP

Opcion 1: Descargue la App de www.ubibot.com/setup

Opcidn 2: Busque “UbiBot” en App Store o Google Play.
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Configuraciéon de Red

PASO 1.

Inicie la aplicacion, registrese si es necesario e inicie sesion.
Haga clic en "+" para afiadir un dispositivo. Escanee el cédigo
QR del dispositivo o ingrese manualmente el nimero de serie.

PASO 2.
Ingrese al modo de configuracion de WiFi: En el estado "ON",
pulse y mantenga pulsado el boton durante 5 segundos
hasta que el indicador parpadee alternativamente en rojo y
en azul.

PASO 3.

Encienda primero el Bluetooth del teléfono. De acuerdo con el
aviso en la APP, ingrese la contrasefa de Wi-Fi actual y toque
"Siguiente". Una vez que se complete la barra de progreso,
finalice la configuracion.

/I\ Si la configuracion falla, asegurese de que el indicador parpadea
entre rojo y azul. Asegurese de que el Wi-Fi es 2.4GHz y la
contrasefia ingresada es correcta.
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Instalacidn del dispositivo

Este producto es tipo montaje en pared, y el mejor
rendimiento se puede lograr cuando la posicion de montaje
es de 2 a 2,2 metros de altura, medido desde el suelo.
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Notas

Para obtener mejores resultados de monitoreo, por favor,
preste atencion a lo siguiente cuando despliegue el
dispositivo:

No mirar hacia puertas y ventanas de vidrio.

Evite encarar objetos grandes que sean propensos a
balancearse, como arboles y arbustos altos.

No debe estar enfrente de ninguna fuente o ventilacion
caliente o fria.

Manténgase alejado de los acondicionadores de aire,
refrigeradores, estufas y todos los lugares donde la
temperatura del aire pueda fluctuar facilmente.

i e il
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Informacion de garantia

Se garantiza que este dispositivo esta libre de defectos
materiales y mano de obra por un periodo de hasta un afio a
partir de la fecha original de compra.

Las siguientes situaciones no estan cubiertas por la garantia:

@ Los problemas que surjan después de que el periodo de
garantia haya terminado.

@ Mal funcionamiento o dafios causados por un manejo
inadecuado o por no operar el dispositivo de acuerdo con las
instrucciones.

® Dafios producidos por el funcionamiento del dispositivo fuera
del rango recomendado de temperatura y humedad, dafios
por el contacto con el agua, dafios por aplicar una fuerza
excesiva al dispositivo o a los cables y conectores.

@ El desgaste naturaly el envejecimiento de los materiales.

® Fallo o dafio causado por el desmontaje no autorizado del
producto.

® Fallo o dafio causado por fuerza mayor.

@ Otros fallos o dafios no causados por el disefio del producto,
la tecnologia, la fabricacion, la calidad, etc.

40



Introduzione

* Contenuto confezione:
Sensore di movimento MS1/MS1P (x1)
Cavo Micro USB (x1)  Vite (x2)  Guida Utenti (x1)
Connettore al Blocco Terminale inseribile (MS1P) (x1)

® Funzionalita prodotto: monitorare il movimento di persone
0 animali e misurare la temperatura ambientale e l'umidita.

Sensore di

movimento O Bocchetta aria

Indicatore Q w Bocchetta aria
o —

Pulsante —
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Specifiche Tecniche

Prodotto: UbiBot Sensore movimento MS1/MS1P

Distanza di rilevamento: 12 metri

Angolo di rilevamento: verticale 40 gradi, orizzontale 105 gradi

Alimentazione: alimentazione Micro USB/POE */alimentazione AC *

Temperatura di funzionamento MS1: -10 a 50 °C, no-condensazione

Umidita di funzionamento MS1: <90% RH, no-condensazione

Temperatura di funzionamento MS1P: 0 a 50 °C

Umidita di funzionamento MS1P: <70% RH

Sistema Operativo: Android/iOS

Rete: 2.4GHz WiFi/RJ45 Ethernet *

Standard Wireless: IEEE 802.11b/g/n
Standard POE: IEEE 802.3-2005 *

Bluetooth: Bluetooth 4.2 Classic BT&BLE supportato

* || testo con l'asterisco indica che la caratteristica dipende dallo
specifico modello acquistato.
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Intervallo di rilevamento

Il nostro prodotto usa il sensore infrarosso piroelettrico,
caratterizzato da una distanza di rilevamento fino a 12 metri,
40 gradi in direzione verticale, e 105 gradi in direzione
orizzontale.
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Stato dell'indicatore & Operazioni

Accensione e spegnimento: Il dispositivo si accendera
automaticamente se alimentato, e si spegnera se non lo e.

Quando l'indicatore lampeggia verde, significa che e stato
rilevato movimento.

Quando nessun movimento viene rilevato, l'indicatore si
spegne.

Quando l'indicatore lampeggia rosso e blu alternate, il
dispositivo e in modalita installazione.

Quando l'indicatore & blu fisso, il dispositivo si sta
riavviando alle impostazioni predefinite.

Quando l'indicatore & rosso fisso, significa che ci sono
errori di rete.

Quando l'indicatore lampeggia rosso, significa che ci sono
errori hardware.

Premi e tieni premuto il pulsante per 5 secondi per entrare
nella modalita installazione.

Nella “modalita installazione” , premi il pulsante tre volte
in rapida successione per ripristinare il dispositivo.
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Alimentazione

* Alimentazione:
Micro USB (5V, 2 A)
alimentazione POE * (7 W)
alimentazione AC * (110 V-240 V ac, 50/60Hz)

Interfaccia Micro USB

Interfaccia cavo POE *

Blocco Terminale inseribile AC *

= | testo con l'asterisco indica che la caratteristica dipende dallo
specifico modello acquistato.
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Installazione dell’APP

Opzione 1: Scarica 'App da www.ubibot.com/setup

Opzione 2: Cerca “UbiBot” su App Store o Google Play.
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Installazione della Rete

PASSO 1.

Aprire U'App, registrarsi se necessario, e accedere. Premi "+"
per aggiungere un dispositivo. Inquadra il QR code sul
dispositivo o inserire manualmente il numero di serie.

PASSO 2.

Entra nella modalita installazione WiFi: Nello stato ON, premi
e tieni premuto il pulsante per 5 secondi finché l'indicatore
lampeggera rosso e blu alternati.

PASSO 3.

Accendi prima il Bluetooth del tuo telefono. Secondo la
richiesta dell’APP, inserisci la password del WiFi e premi "Next
Step". Quando la barra di avanzamento & completa,
l'installazione e terminata.

/I\ Se linstallazione fallisce, assicurati che lindicatore lampeggi
rosso e blu alternate. Assicurati che il WiFi € 2.4GHz e che la
password é corretta.
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Installazione del Dispositivo

Questo prodotto e di tipo montato-a-muro, e la migliore
prestazione si ottiene quando & posizionato da 2 a 2.2 metri
di altezza da terra.
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Note

Per migliori risultati di monitoraggio, si prega di prestare
attenzione alle seguenti indicazioni quando si posiziona il
dispositivo:

* Non fronteggiare porte e finestre di vetro;

 Evitare di fronteggiare grandi oggetti inclini ad oscillare, come
alberi e grandi arbusti;

« Non montare vicino a sorgenti o venti caldi o freddi;

* Tenere lontano da aria condizionata, frigoriferi, stufe, e tutti i
posti dove la temperatura dell’aria pud facilmente fluttuare.

i = il
Zdl |
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Informazioni sulla Garanzia

Questo dispositivo & garantito di essere privo di difetti nei
materiali e nella lavorazione per un periodo fino ad un anno
dalla data di acquisto.

Le seguenti situazioni non sono coperte dalla garanzia:

@ Problemi dopo la fine del periodo di garanzia.

@ Malfunzionamenti o danni causati da trattamento improprio o
dall’'uso del dispositivo non secondo le istruzioni.

® Danni derivanti dall'uso dello strumento fuori dagli intervalli
raccomandati di temperatura e umidita, danni da contatto con
l'acqua, danno da forza eccessiva sul dispositivo o qualunque
cavo e connettore.

® Usura naturale e invecchiamento dei materiali.

® Guasto o danno causato dalla rimozione non autorizzata del
prodotto.

® Guasto o danno causato da forza maggiore;

@ Altri guasti o danni non causati dalla progettazione,
tecnologia, produzione, qualita, ecc. del prodotto.
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Inleiding

¢ In de doos: Bewegingssensor MS1 / MS1P (x1)
Micro-USB-kabel (x1) Schroef (x2)
Gebruikershandleiding (x1)
Inplugbare aansluitblokconnector (MS1P) ( x1)

® Productfunctie: bewaak de beweging van mensen of dieren
en meet de omgevingstemperatuur en vochtigheid

Bewegingssensor O Ventilate opening
Indicator Q w} Ventilate opening
Knop -
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Technische specificaties

Product: UbiBot Bewegingssensor MS1/MS1P

Detectie afstand: 12 meter

Detectiehoek: verticaal 40 graden, horizontaal 105 graden

Voeding: Micro USB/POE voeding */AC voeding *

Bedrijfstemperatuur MS1: -10 °C tot 50 °C, niet-condenserend
Bedrijfsvochtigheid MS1: <90% RH, niet-condenserend
Bedrijfstemperatuur MS1P: 0 °C tot 50 °C

Bedrijfsvochtigheid MS1P: <70% RH

Besturingssysteem: Android/iOS

Netwerk: 2.4GHz WiFi/RJ45 Ethernet *
Draadloze standaard: IEEE 802.11b/g/n

POE-standaard: IEEE 802.3-2005 *

Bluetooth: BT4.2, Classic BT&BLE ondersteund

* Tekst gemarkeerd met een asterisk betekent dat de functie
afhankelijk is van het specifiek gekochte model.
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Detectiebereik

Ons product maakt gebruik van een pyro-elektrische
infraroodsensor, die is uitgerust met een detectieafstand tot
12 meter, 40 graden in verticale richting en 105 graden in
horizontale richting.
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Indicator Status en bediening

In-

en uitschakelen: het apparaat wordt automatisch ingeschakeld

wanneer de stroom wordt geleverd en wordt automatisch.

Als de indicator groen knippert, betekent dit dat er
beweging is gedetecteerd.

Als er geen beweging wordt gedetecteerd, gaat de
indicator uit.

Als de indicator afwisselend rood en blauw knippert,
betekent dit dat het apparaat zich in de instelmodus
bevindt.

Als de indicator constant blauw is, wordt het apparaat
gereset naar de standaardinstellingen.

Als de indicator constant rood is, betekent dit dat er
netwerkfouten zijn.

Als de indicator rood knippert, betekent dit dat er
hardwarefouten zijn tweemaal.

Houd de knop 5 seconden ingedrukt om de "setup
modus" te openen.

Druk onder "setup modus" driemaal kort na elkaar op de
knop om het apparaat te resetten.
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Voeding

* Voeding: Micro-USB (5V,2A)
POE-voeding * (7 W)
AC-voeding * (110 V-240 VAC, 50/60 Hz)

Micro-USB-interface

POE-kabelinterface *

AC Pluggable Terminal Block *

* Tekst gemarkeerd met een asterisk betekent dat de functie
afhankelijk is van het specifiek gekochte model.
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Nederlands

APP-installatie

Optie 1: download de app van www.ubibot.com/setup

Optie 2: zoek naar "UbiBot" in de App Store of Google Play.
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Netwerk instellen

STAP 1.

Start de app, registreer indien nodig en log in. Tik op "+" om
een apparaat toe te voegen. Scan de QR-code op het
apparaat of voer het serienummer handmatig in.

STAP 2.

Ga naar de WiFi "setup modus" : In de stand "AAN" houdt u de
knop 5 seconden ingedrukt tot de indicator afwisselend rood
en blauw knippert.

STAP 3.

Schakel eerst Bluetooth van uw telefoon in. Vul volgens de
prompt in de APP het huidige wifi-wachtwoord in en tik op
"Volgende stap" Nadat de voortgangsbalk is voltooid, is de
installatie voltooid.

/1N Als de installatie mislukt, controleert u of de indicator
afwisselendknippert rood en blauw. Zorg ervoor dat de wifi 2,4
GHz is en dat het wachtwoord correct is ingevoerd.
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Apparaatinstallatie

Dit is een wandmontage product. De beste prestaties worden
bereikt wanneer het apparaat op een hoogte van 2 tot 2,2
meter vanaf de vloer wordt gemonteerd.
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Nederlands

Opmerkingen

Voor de beste bewakingsresultaten, hou rekening met het

volgende:

¢ Laat de sensor niet kijken naar glazen deuren en ramen;

* Kijk niet naar grote objecten die kunnen slingeren, zoals
bomen en hoge struiken;

« Monteer de sensor niet tegenover warme of koude
ventilatieopeningen of bronnen;

« Blijf uit de buurt van airconditioners, koelkasten, fornuizen en
alle plaatsen waar de luchttemperatuur gemakkelijk kan
fluctueren.

i e il
Zd
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Garantie-informatie

Dit apparaat is gegarandeerd vrij van materiaal- en
fabricagefouten voor een periode van maximaal één jaar
vanaf de oorspronkelijke aankoopdatum.

De volgende situaties vallen niet onder de garantie:

@ Problemen die zich voordoen nadat de garantieperiode is
afgelopen.

@ Storing of schade veroorzaakt door onjuiste behandeling of
het niet bedienen van het apparaat volgens de instructies.

® Schade veroorzaakt door het gebruik van het apparaat buiten
het aanbevolen temperatuur- en vochtigheidsbereik, schade
door contact met water, schade door overmatige kracht op het
apparaat of op kabels en connectoren.

@ Natuurlijke slijtage en veroudering van materialen.

® Defecten of schade veroorzaakt door ongeoorloofde
verwijdering van het product.

® Uitval of schade veroorzaakt door overmacht;

@ Andere fouten of schade die niet zijn veroorzaakt door
productontwerp, technologie, fabricage, kwaliteit, enz.
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3HAKOMCTBO C YCTPOCTBOM

* Komnnekrauwns:

Oatunk gvxkeHuns MS1/MS1P (1 wr.),

Kabenb Micro-USB (1 wr.),

BUHTKK (2 WT.),

PykoBopcTBO nonb3oBatens (1 wrt.),

MopkntouaemMblli pasbém KnemMmHom konogku (MS1P) (1 wrT.)
® DYHKLMW YCTPOWVICTBA: OTCIEXNBANTE ABKEHVE NO4en

WAV KMBOTHBIX, @ TaKXKe n3MepsariTe Temneparypy v
B/IAXXHOCTb OKpPY»KatoLLei cpeapbl

BeHTUNAUMOHHOE
OaTtunk O oTBepcTne
BeHTUNAUNOHHOE
NHpnkaTop N
&W) oTBepcTme
KHomMKa
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TexHnuecKkre XxapakTtepuctnkm

YcTporictBo: UbiBot gatumk gBvxeHns MS1/MS1P

OanbHOCTb 0O6HapyKeHuns: 12 MeTpoB

Yron obHapyxeHuns: 40° no BepTtnkanu, 105° No roprsoHTanun

VICTOUHUK NUTaHUS: ICTOYHWUK nuTaHmsa Micro-USB/POE */
VICTOUHWK MUTaHNS NepeMeHHOro Toka *

Temnepatypa akcnayaraumm MS1: ot -10 go 50°C (6e3 KoHAeHcaLmm)

Pabouas BnaxHocTb MS1: <90% (6e3 KoHAeHcauum)

Temnepatypa akcnnyatraumm MS1P: ot 0°C go 50°C
Pabouas BnaxHocTb MS1P: <70%
OnepauvnoHHas cuctema: Android/iOS

CeTb: 2,4 [Ty, Wi-Fi / RJ45 Ethernet *

CraHpapt 6ecnpoBogHol cBa3w: IEEE 802.11b/g/n

CraHgapTt anekTponutaHus PoE: IEEE 802.3-2005 *

Bluetooth: Bluetooth 4.2, nogaep»Ka Knaccuyeckoro npotokona BT/BLE

* TeKCT, OTMeUeHHbI 3BE3[04YKOWN, 03HaYaeT, UTo PyHKLNS 3aBUCUT
OT KOHKpeTHOW NprnobpeTéHHON Mogenn.
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[unana3oH o6HapyXeHuns

B HalLeM yCTpoICTBe NCMOMb3yeTcs NUPO3/IeKTPUYECKN
VHPpaKpacHbI faTUmrK, KOTOPbIA XapakTepusyercs
OanbHOCTbIO 06HapyXeHnd Ao 12 MeTpoB B Arana3oHe
40 rpagycos no Beptnkann n 105 rpagycos no
rOpn3oHTasNN.

|
|

I ) 40° |
I
I , \
[ / ‘\
I /
I / Y
[ I 105° |
: I —~ 1

12m 12w =
B/ CEOKY BWA CBEPXY

83



CocTosiHME NHAMKaTopa 1 AeincTBna

BkntoueHue v BblK/oueHne: yCTpOVICTBO aBTOMaTnyeckn
BK/IKOUAETCA Npn nogaye NnMTaHna n aBToMatnyeckn BbliknryaeTca
Apwn OTKAKYEHNN NNTAHWSA.

@ ECnn nHamnkatop Muraet 3e1€éHbIM, 3HaUUT 0bHapy»KeHo
ABVXeHne.
Ecnn gBmkeHne He 0BHapyXeHo, TO MHANKATOP racHeT.

@ EC/V MHAVKATOP MUTaeT NonepemMeHHO KPacHbIM N CUHUM
LIBETOM, 3HaUUT yCTpOVICTBO HaxogunTcsa B pexnme HaCTpOI?’IKVI.

® EC/N HAMKATOP MOCTOSAHHO FOPUT CUHUM LiBETOM, 3HAUUT
YCTPOWCTBO BO3BPALLAETCS K HACTPOMKAM MO YMOAUYAHWIO.

® EC/N VHAMKATOP MOCTOSIHHO FOPUT KPACHbIM LIBETOM, 3HAUNT
VIMETCS OLUNGBKN CeTu.

€ ECNV MHANKATOP MUraeT KPacHbIM, 3HAYNT ecTb annaparHble
ownbKm.

() HaxmuTe 1 yaep>KmBalite KHOMKY B TeYeHue 5 cekyHz, 4Tobbl
BOWTW B PEXNM HACTPOWNKN.

() Haxofsacb B peXnMe HaCTPOWKM, HAXMUTE KHOMKY Tpy pasa
NoApsA, YTobbl caenatb CBPoC HAaCTPOeK YCTPOKCTBA.
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VICTOUYUHUMK NMNTaHNA

® /ICTOYHUK NNTAHWNS:
Micro USB (5 BonbT, 2 AMnepa)
VICTOUHMK NuTaHns PoE * (7 BaTr)

MNICTOYHVK NMUTaHNS NepeMeHHOoro Toka *
(110-240 BonbT nepeMeHHOro Toka, 50/60 I'y)

NHTepdelic ans Micro-USB

NHTepdpeiic ans kabens POE*

LTencenbHas kKnemMmmMmHas
KO/1o4Ka nepemMeHHOro TOoKa*

* TeKCT, OTMeUeHHbI 3BE34,04UKON, 03HaUaeT, UTo yHKLMSA 3aBUCUT
OT KOHKPEeTHOW NpnobpeTéHHON Moaenu.
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YcTaHOBKa NpunioXxeHusa

BapuaHrt 1:
Ckauarite NpuaoXeHne NpsaMo C canta
www.ubibot.com/setup

BapuaHr 2:
B marasnHe npunoxennn App Store nnn Google Play
BBeAnTe B nonck «UbiBot».
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Hactpoiika cetn

LLIAT 1.

3anycTnte MpPUOXKeHWe, 3aperucTpupyrtece (ecam 370
HeobxoAnMo) 1 BOMANTE Nog, CBOUM JIOTMHOM. HaXXMUTE «+»,
uTobbl f06aBUTL YCTPOWCTBO. MpockaHupynTe QR-Kkop C
YCTPOWCTBA UAW BPYUHYIO BBEAMTE CEPUIHBIN HOMep.

LUAT 2.

Ytobbl BONTN B pexunm HacTporkn Wi-Fi, npn BK/IHOYEHHOM
YCTPOWICTBE HaXMUTE U YAEPXKMBAWTE KHOMKY B TeueHune
5 cekyHf, NMoKa NHAMKATOP He HAYHET MUraTb NonepemMeHHo
KPAacHbIM 11 CUHUM LBETOM.

LLIAT 3.

CHauana Ha Bawem TenedoHe Bkaounte Bluetooth.
CornacHoO mMOACKaske B MPUAOXKEHUW, BBeAnTe TeKyLui
naponb ana Wi-Fi n Haxxmute «[anee». [ocne 3aBepLueHmns
VHAMKATOPA BbIMOMHEHWS HACTPONKA OKOHYeHa.

/I Ecnm HacTpoiika He yaanachk, To, moxanyicra, NpoBepsTe, MuraeT
N NHAWKATOP MOMepeMeHHO KPacHbIM U CUMHMM  LBETOM.
Moxanyncta, ybeantecb, uto Wi-Fi paboTtaet Ha uactoTe 2,4 Ty, a
naponb KOPPEKTHO BBEAEH.
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MoHTaX ycTpolicTBa

[laHHOe yCTPOWCTBO Heob6XOAMMO KpennTb Ha CTeHy.
Haunyulas npovn3BOANTENBHOCTb MOXET BbiTb LOCTUTHYTA,

KOr4a MecTo 19 MOHTa)a Haxo4WTCA Ha BblCcoTe 2-2,2 MeTpOB
oT nona.

2-2,2 ™

il
] —
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NMpnmeuvaHune

N8 NofyyeHns HaunyuLnx pesybTatoB 06HapYXKeHs
LBVDKEHNS, MoXanyincta, Npyn yCTaHOBKe YCTPONCTBA
ob6patuTe BHYMAaHMeE Ha CieaytoLee:

* He ycTaHaBnnBanTe yCTPOWNCTBO HANPOTUB CTEK/SAHHbIX ABepe
1 OKOH;

* /136eraiTe yCTaHOBKM HAMPOTMB KPYMNHbIX 06beKTOB, CKNOHHbIX
K packauymBaHmIo, TaKMX KaK fepeBbs NV BblCOKNE KYCTaPHUKN;

e He ycTaHaBnnBanTe yCTPONCTBO HANPOTMB KaKNX-1nbo ropaumnx
VN XONOAHbIX BEHTUSALNOHHbBIX OTBEPCTUI NIV UCTOUHNKOB;

e YCTaHaBAMBalTe yCTPOWNCTBO BAAN OT KOHANLMNOHEPOB,
XOIOANNBHNKOB, KYXOHHbIX MJINT 11 MPOUNX MECT, rae
Temneparypa Bo3ayxa MOXET /Ierko Konebarbcs.

il & — O
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NHdopMaums o rapaHTn

rapaHTus Ha faHHOE YCTPOCTBO PACMpOCTPaHAEeTCs Ha
oTcyTCTBME fedheKTOB MaTepmnasnoB 1 U3roTOB/IEHNS B
TeyeHve O4HOTO rofia C MOMEHTa NepBOHAYANbHON MOKYMKU.

FapaHTns He ByeT PacnpoCTPaHATLCA Ha CiedytoLme ciaydyan:

@ NpobaemMbl, BO3HMKLLVE NOC/e OKOHUAHWNS FapPaHTUIAHOMO
nepvoga.

@ HencnpaBHOCTb NN NOBpeXAeHre, BbiI3BaHHOe
HeHagnexalmm obpalleHnem nnm akcnayataumen
YCTPOWCTBA He B COOTBETCTBMN C MHCTPYKLMUSIMU.

@ MNoBpexaeHuns, BO3HMKLLNE B pe3ysibTaTte paboTbl yCTPOKCTBa
BHE PEKOMEHAYEeMOro nanasoHa TeMnepartyp v BAaXHOCTW;
NOBPEXAEeHNs OT KOHTaKTa C BOAOW; MOBPEXAEHNS OT
NMPUIOXEHNS Ype3MepPHOro YCUANS K YCTPOWCTBY MK NH06bIM
ero kabenam nnn pasbemam.

@ ECTecTBeHHbIN N3HOC 1 CTapeHne MaTepmnanos.

® HencnpaBHOCTb NN NOBpeXAeHNe, BbiI3BaHHOe
HECaHKLNOHNPOBAHHbLIM M3bATNEM YCTPOWCTBA.

® C6o1 NNy NoBpexaeHne, BblsaBaHHOe (hopC-MaKOPHbIMMN
obcTosTenbCcTBamMum.

@ lMNpoune HencnPaBHOCTY NN MOBPEXAeHWs, He BbI3BaHHble
KOHCTPYKLMen yCTPONCTBA, TEXHO/OTeR, MPON3BOACTBOM,
KauecTBOM v np.
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Wprowadzenie

® Zawartosc¢ opakowania: Czujnik ruchu MS1/MS1P (x1)
Kabel Mikro USB (x1)  Srubki (x2)  Instrukcja (x1)
Ztacze zasilania sieciowego (tylko MS1P) (x1)

e Zastosowanie: monitorowanie ruchu ludzi lub zwierzat

Czujnik ruchu O Wentylacyjne

Dioda N

)Iw Wentylacyjne

Przycisk
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Specyfikacja techniczna

Produkt: Czujnik ruchu UbiBot MS1/MS1P
Zasieg detekgji: 12 metrow

Katy detekcji: pionowo 40 stopni, poziomo 105 stopni
Zasilanie: Mikro USB/POE */siec¢ elektryczna AC *

Temperatura robocza MS1: -10°C do 50°C, bez kondensacji
Wilgotnos¢ robocza MS1: <£90% RH, bez kondensacji
Temperatura robocza MS1P: 0 do 50°C

Wilgotnos¢ robocza MS1P: <70% RH

System operacyjny: Android/i0OS

Sie¢: WiFi 2.4GHz/RJ45 Ethernet *
Standard WiFi: IEEE 802.11b/g/n

Standard POE: IEEE 802.3-2005

Bluetooth: Bluetooth 4.2 Classic,BT&BLE

* Tekst oznaczony gwiazdkg oznacza, ze funkcja zalezy od
zakupionego modelu.
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Zakres dziatania czujnika

Produkt wykorzystuje piroelektryczny czujnik podczerwieni
(PIR), ktory charakteryzuje sie zasiegiem detekcji do 12
metrow, 40 stopni w kierunku pionowym i 105 stopni w
kierunku poziomym.

1
1

I Ja0° |
1
| / N
1 / \
| / \
I / Y
! ! 105° \
: I ~ |

2m  12m =
Widok z boku Widok z géry
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Wskazania stanu i dziatanie urzgdzenia

Witgczanie i wytgczanie: Urzgdzenie wtgcza sie automatycznie po
dostarczeniu zasilania, a wytgcza automatycznie po jego
odtgczeniu.

€ Jesli dioda miga na zielono, to oznacza, ze czujnik wykryt
ruch.

Gdy nie wykryto ruchu, to dioda LED jest zgaszona.

e Jesli dioda miga w kolorach czerwonym i niebieskim, to
urzadzenie znajduje sie w trybie konfiguracji.

e Jesli dioda $wieci sie stale na niebiesko, to urzgdzenie
wraca do ustawien domyslnych.

e Jesli dioda swieci sie stale na czerwono, to znaczy, ze
wystapit btad komunikacji sieciowej.

¢ Gdy dioda miga na czerwono, to znaczy, ze doszto do
awarii sprzetu.

& Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 5 sekund, aby przejs¢
do trybu konfiguracji.

& W trybie konfiguracji, nacisnij przycisk trzy razy z rzedu,
aby zresetowac urzgdzenie.
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Zasilanie

e Zrodta zasilania: Mikro USB (5V,2A)
POE* (7W)
AC* (110V-240V AC,50/60Hz)

S
Gniazdo Mikro USB

D Gniazdo POE *

W\ @% Ztgcze AC*

pooooo0o00000

* Tekst oznaczony gwiazdkg oznacza, ze funkcja zalezy od
zakupionego modelu.
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Instalacja aplikacji

Opcja 1: Pobierz aplikacje z www.ubibot.com/setup

Opcja 2: Wyszukaj “UbiBot” w App Store lub Google Play.
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Ustawienia komunikacji przez siec¢

KROK 1.

Uruchom aplikacje. Jesli jeszcze nie masz konta UbiBot, to
zarejestruj sie, a nastepnie zaloguj. Dotknij "+", aby doda¢
nowe urzgdzenie do swojego konta. Zeskanuj kod QR na
urzgdzeniu lub wprowadz recznie jego numer seryjny.

KROK 2.

Wprowadz urzgdzenie w tryb konfiguracji WiFi: przy
wtgczonym urzgdzeniu nacisnij dwukrotnie przycisk, a dioda
zacznie migac na przemian na czerwono i niebiesko.

KROK 3.

Wtgcz Bluetooth w swoim smartfonie. Postepuj zgodnie
z podpowiedziami aplikacji, podaj hasto do WiFi i kliknij
"Next Step" (nastepny krok). Konfiguracja zostanie
zakonczona po wyswietleniu sie catego paska postepu.

/N Jesli konfiguracja nie powiedzie sie, sprawdz ponownie, ze dioda
miga na przemian w kolorze czerwonym i niebieskim. Upewnij sie,
ze Twaj ruter WiFi pracuje w pasmie 2,4 GHz oraz ze wpisate$
hasto poprawnie.
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Montaz urzgdzenia

Produkt jest przeznaczony do montazu S$ciennego, a
najlepsze dziatanie mozna osiggng¢, gdy umiesci sie go od 2
do 2,2 metra od podtogi.
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Uwagi

W celu uzyskania najlepszych rezultatow monitorowania,
podczas instalacji urzgdzenia nalezy zwrdci¢ uwage na
nastepujgce kwestie:

* Nie kieruj czujnika w strone szklanych drzwi i okien;

¢ Unikaj kierowania czujnika w strone obiektow, ktére mogg sie
kotysac, takich jak drzewa i wysokie krzewy;

¢ Nie stawiaj urzgdzenia na przeciwko gorgcych lub zimnych
nawiewow;

¢ Trzymaj je z dala od klimatyzatoréow, lodéwek, piekarnikow i
innych miejsc, w ktdrych temperatura powietrza podlega
szybkim zmianom.

i e il
Zd
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Informacje o gwarancji

Urzgdzenie jest objete gwarancjg na wady materiatowe i
produkcyjne przez okres do jednego roku od daty
pierwszego zakupu.

Nastepujgce przypadki nie sg objete gwarancja:

@ Wady ujawnione lub powstate po zakonczeniu okresu
gwarancyjnego.

@ Nieprawidtowe dziatanie lub uszkodzenia spowodowane
niewtasciwg obstugg lub obstugg urzgdzenia niezgodnie z
instrukcja.

® Uszkodzenia powstate w wyniku pracy urzgdzenia poza
zalecanym zakresem temperatur i wilgotnosci, powstate w
wyniku kontaktu z wodg, w wyniku przytozenia nadmiernej sity
do urzadzenia lub podczas podtgczania kabli.

@ Naturalne zuzycie i starzenie sie materiatow.

® Awaria lub uszkodzenie spowodowane nieautoryzowanym
demontazem produktu.

® Awaria lub uszkodzenie spowodowane przez site wyzszg.

@ Inne wady lub uszkodzenia, ktdre nie sg zwigzane z wadliwg
konstrukcjg, btedami technologicznymi, produkcyjnymi, ztg
jakoscig wyrobu i tym podobnymi czynnikami.
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Introducdo

* Conteudo da Embalagem:
Sensor de Movimento MS1/MS1P (x1)
Cabo Micro USB (x1)  Parafuso (x2)
Manual de utilizador (x1)
Conector do bloco terminal (MS1P) (x1)

® Funcao do Produto: Controlar o movimento de pessoas ou
animais e medir a temperatura e umidade do ambiente

Sensor de O Saida de Ar

Indicador Q }M | Saidade Ar

Botao
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Especificacbes Técnicas

Product: Sensor de Movimento UbiBot MS1/MS1P
Distancia de detecgdo: 12 metros

Angulo de deteccdo: 40 graus vertical, 105 graus horizontal

Fonte de alimentacdo: Fonte de Alimentagdo Micro USB/POE */
Fonte de alimentagdo AC *

Temperatura de funcionamento MS1: -10 to 50°C, Sem-condensacao

Humidade de funcionamento MS1: £90% RH, Sem-condensacdo

Temperatura de funcionamento MS1P: 0 to 50 °C

Humidade de funcionamento MS1P: <70% RH
Sistema operativo: Android/i0OS
Rede: 2.4GHz WiFi/RJ45 Ethernet *

Rede Sem-Fios standard: IEEE 802.11b/g/n
POE standard: IEEE 802.3-2005 *

Bluetooth: Bluetooth 4.2 Classic BT&BLE suportado

* Os textos marcados com asterisco significam o a funcionalidade
depende do modelo especifico adquirido.
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Faixa de deteccdo

0 nosso produto usa o sensor infravermelho piroelétrico, que
possui uma distancia de detecgdo de até 12 metros, 40 graus
na diregao vertical e 105 graus na direcdo horizontal.

I
I

O 400 I
I
I y \
I / \
| / \
I / Y
' / 105° |
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2m  12m =
VISTA LATERAL VISTA DO TOPO
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Estados do indicador & Operacoes

Ligar e desligar: O dispositivo liga automaticamente quando recebe
energia e desliga automaticamente quando a energia é desligada.

Quando o indicador pisca em verde, significa que foi detectado
movimento.

Quando nao for detetado nenhum movimento, o indicador
apaga-se.

Quando o indicador pisca alternadamente entre azul e vermlho,
significa que o dispositivo estd em modo de configuragao.

® Quando o indicador estiver constatemente azul, o dispositivo
estd a reiniciar com as defini¢cbes padrdo.

® Quando o indicador estiver constatemente azul, significa que ha
erros de rede.

€ Quando o indicador pisca em vermelho, significa que ha erros
de hardware

(¢ Mantenha carregue no botdo pressionado por 5 segundos para
entrar no modo de configuragao.

& No “modo de configuracdo” , carregue no botdo trés vezes em

répida sucessao para reiniciar o dispositivo.
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Fonte de alimentacdo

® Fonte de alimentacao:
Micro USB (5V, 2 A)
Fonte de alimentagdo POE * (7 W)
Fonte de alimentacao AC* (110 V-240V ac, 50/60Hz)

Interface Micro USB

Interface de cabo POE *

Bloco de terminais conectdveis AC *

* Texto marcado com asterisco significa que o recurso depende
do modelo especifico adquirido.
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Instalacdo da App

Opgao 1:
Faca Download da App de www.ubibot.com/setup

Opcao 2:
Pesquise por “UbiBot” na App Store ou Google Play.
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Configuracdo de Rede

PASSO 1.

Abra a aplicacdo, register-se se necessdrio e faga log in.
Clique no "+" para adicionar um dispositivo. Digitalize o QR
code no dispositivo ou introduza o numero de série
manualmente.

PASSO 2.

Entre no modo de configuracao WiFi: No estado LIGADO,
mantenha o botdo pressionado durante 5 segundos até que
o indicador pisque alternadamente em vermelho e azul.

PASSO 3.

Primeiro ligue o Bluetooth. De acordo com o pedido na APP,
introduza a senha atual do Wi-Fi e carregue em "Avancar".
Depois da barra estar completa, a configuracdo serd
concluida.

/I\ Se a configuracdo falhar, certifique-se de que o indicador pisca
alternadamente em vermelho e azul. Certifique-se de que o Wi-Fi
€ 2,4 GHz e a senha foi inserida corretamente.
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Instalacdo do dispositivo

Este produto é montado na parede e o melhor desempenho
pode ser alcangado quando a posicdo de implantagao é de 2
a 2,2 metrosde altura do chao.

T T
ogm corpm )
2-2.2m
i H
" \\
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Notas

Para melhores resultados de monitorizagao, por favor preste
atencdo ao seguinte quanto estiver a implantar o dispositivo:

* Nao fique de frente para portas e janelas de vidro;

« Evite ficar de frente para objetos grandes que podem balancar
como arvores e arbustos altos;

* Nao deve estar contra qualquer ventilacdo ou fonte quente ou
fria;

¢ Mantenha longe de aparelhos de ar condicionado, frigorificos,
fogbes e todos os lugares onde a temperatura do ar pode
flutuar facilmente.

i = il
Zdl

109




Informacdes de Garantia

Este dispositivo tem garantia contra defeitos de materiais e
fabrico por um periodo de até um ano a partir da data de
compra original .

As seguintes situacdes ndo sao cobertas pela garantia:

@ Problemas surgidos apos o término do periodo de garantia.

@ Mau funcionamento ou danos causados por utilizagao
incorreto ou ndo operagao do dispositivo de acordo com as
instrugdes.

® Danos ocorridos devido a operagao do dispositivo fora da
faixa de temperatura e humidade recomendada, danos
causados por contato com agua, danos causados pela
aplicagao de forca excessiva ao dispositivo ou quaisquer
cabos e conectores.

@ Desgaste natural e envelhecimento dos materiais.

® Falha ou dano causado pela remocdo ndo autorizada do
produto.

® Falha ou dano causado por forgca maior;

@ Outras falhas ou danos ndo causados pelo design, tecnologia,
fabrico, qualidade do produto, etc. design, technology,
manufacturing, quality, etc.
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